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Kierunek studiow Rok/Semestr
Automatyka i robotyka/Automatic Control and 2/3
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Studia w zakresie (specjalnos¢) Profil studiéw

— ogélnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia angielski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
0 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

60 0

Liczba punktéw ECTS

7,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

mgr Ewa Kapatczynska
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Wymagania wstepne

1.Posiadanie kompetencji jezykowej odpowiadajgcej poziomowi B1 wg opisu poziomow biegtosci jezykowej
(CEFR. 2.0panowanie struktur gramatycznych i stownictwa ogélnego wymaganego na maturze
podstawowej z jezyka niemieckiego w zakresie sprawnosci produktywnych i receptywnych 3.Umiejetnosé
pracy samodzielnej i zespotowej; umiejetnos¢ korzystania z roznych zrédet informacii

Cel przedmiotu

1.Doprowadzenie kompetenciji jezykowej studentéw do poziomu minimum B2 (CEFR). 2.Wyksztatcenie
umiejetnosci efektywnego postugiwania sie jezykiem ogolnoakademickim oraz jezykiem specjalistycznym,
wtasciwym dla danego kierunku, w zakresie czterech sprawnosci jezykowych. 3.Doskonalenie umiejetnosci
pracy z tekstem fachowym o tematyce technicznej (zapoznanie studentéw z podstawowymi technikami
ttumaczeniowymi). 4.Doskonalenie umiejetnosci funkcjonowania na miedzynarodowym rynku pracy oraz w
zyciu codziennym.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
W zakresie umiejetno$ci:



Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet takze w wybranym jezyku obcym
[K1_U1 (P6S_UW)].

Potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i obcym
[K1_U4 (P6S_UW)].

Potrafi przedstawi¢ prezentacje wynikow dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i
obcym [K1_US5 (P6S_UK)].

Potrafi postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
Jezykowego wystarczajgcym do porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumieniem kart katalogowych,
not aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzgdzen oraz opiséw narzedzi informatycznych [K1_U7 (P6S_UK)].
W zakresie kompetencji spotecznych:

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy; rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doksztatcania sie — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych osob [K1_K1 (P6S_KK)].

Jest gotow do okreslania priorytetéw stuzgcych do realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania
[K1_K4 (P6S_KO)].

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena formujgca: biezgca ocena w trakcie zaje¢ (prezentacje, kolokwia)
Ocena podsumowujgca: zaliczenie i egzamin. Warunkiem uzyskania oceny pozytywnej jest zaliczenie
materiatu objetego programem na co najmniej 60%

Tresci programowe

W wyniku ksztatcenia student powinien opanowac stownictwo techniczne zwigzane z nastepujgcymi
zagadnieniami:

- Drony

- Roboty

- Automatyzacja produkcji

- Przemyst 4.0

- Dom inteligentny

- Sensory

- Laser

- Sztuczna inteligencja

a takze umie¢ definiowac i wyjasniac¢ terminy, zjawiska i procesy z nimi zwigzane.

Tematyka zaje¢

Program obejmuje nastepujgcg tematyke:

- Drony, rodzaje i zastosowanie

- Robot i jego budowa

- Klasyfikacja i przeznaczenie robotéw (np. robot przemystowy, cobot , robot
humanoidalny...)

- Znaczenie technik automatyzacji w produkciji

- Przemyst 4.0, jego cele, zalety i zagrozenia

- Budowa i zasada dziatania systemu automatyki w budynku inteligentnym
- Sensory w robotyce, rodzaje, zastosowanie

- Laser, jego budowa i zasada dziatania, obszar zastosowania

- Rodzaje sztucznej inteligencji, obszar zastosowania, zalety i zagrozenia
- Prezentacje na temat techniczny

Metody dydaktyczne

1.Prezentacja, omawianie zagadnienia przez przyktady na tablicy, rozwigzywanie ¢wiczen leksykalno-
gramatycznych,

2.Cwiczenia jezykowe: dyskusja, praca w zespole, studium przypadku, gry integracyjno-jezykowe,
3.Praca indywidualna studenta, czytanie tekstu ze zrozumieniem, stuchanie ze zrozumieniem, wypowiedz
pisemna.

Literatura



Podstawowa:

1.Steinmetz, M./Dintera, H.: Deutsch fur Ingenieure, Springer Vieweg, Wiesbaden 2014

2.Braun, B./Fugert, N.: Kompass DaF B1/B2, Ernst Klett Sprachen, Stuttgart 2022

Uzupetniajgca:

1.Zettl, E.: Aus moderner Technik und Naturwissenschaft, Max Hueber Verlag 2003

2.Guzik, D.: Wissenschaft im Alltag“, Krakéw 2010

3.Jabtonska, D.: Energie Roboter Autos Zuge, Politechnika Krakowska, 2014

4 Jin, F./Vol3, U.: Grammatik aktiv, Cornelsen Verlag, 2013

5.Perimann-Balme, M./Schwalb, S./Matussek, M.: Sicher! Niveau B2.2, Hueber Verlag, Minchen 2014

6.Literatura fachowa (zasoby online)

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 175 7,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 60 2,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 115 4,50




